/A SENSORES /  Encobers Autonics
ENCODERS INCREMENTALES
Alimentacién 12-24VDC
Grado de proteccion IPS0
CUERPO §40mm | EJE @6mm
RESOLUCION | FRECUENCIA | VELOCIDAD FASES
REE (PIR) DE TRABAJO | MAXIMA SALOA SALIDA
E4056-200-3-T-24 200 300kHz 5000RPM Totem pole ABZ
E40S6-1000-3-T-24 1000
CUERPO 940mm | EJE @8mm
RESOLUCION | FRECUENCIA | VELOCIDAD FASES
g (P/R) DE TRABAJO | MAXIMA SALION SALIDA
E40S8-5000-3-T-24 5000 300kHz 5000RPM Totem pole ABZ
Alimentacion 12:24v0C .
Grado de proteccion IPS0 Autonics
CUERPO @50mm | EJE @8mm
RESOLUCION | FRECUENCIA | VELOCIDAD FASES
BEF (P/R) DE TRABAJO | MAXIMA SALIDA SALIDA
E50S8-60-3-T-24 60 Totem pole
E5058-100-3-N-24 100 NPN 0OC
E50S8-120-3-T-24 120 e piie
E50S8-360-3-T-24 s AB.Z
E50S8-360-3-N-24 NPN OC
~ -3-T-24 Totem pole
£5008-608-3-7-2 600 300kHz 5000RPM e 2 e coc
ES0S8-600-6-L-5% Line driver AABBZZ
ES0S8-1000-3-T-24 1.000 o AB.Z
E5058-1024-3-T-24 s
E5058-1024-6-1-5% ; Line driver | AA BB ZZ esust C€
E50S58-2000-3-T-24 2000
E5058-2500-3-T-24 2.500 Totem pole AB.Z
E50S8-5000-3-T-24 5.000
*Alimentacidn SVDC/ No aplica CE modelos Line driver
Todos los medelos incluyen acople flexible y soporte
ENCODERS INCREMENTALES
Alimentacion 52400
Velocidad maxima 3500RPM
Conector Cable de 2 5m
Grado de proteccién P54
CUERPO 940mm | EJE O6mm
REF RESOLUCION (P/R) SALIDA FASES SALIDA
PRI4OARGHLD100 100
PRI40ARGHLD360 360
PRI40OARSHLD500 500 Line Driver AABTBZZ
PRI40ARGHLD 1000 1000
PRI4OARSHLD 1024 1024 pan. C€
CUERPO @50mm | EJE @8mm M
REF RESOLUCION (P/R) SALIDA FASES SALIDA
PRIDS0ARSHLD100 100
PRIDS0ARSHLD360 360
PRIDSOARSHLDS00 500 Line Driver AMNBEZZ
PRID50ARSHLD1024 1024
PRIDSOARSHLD1000 1000
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ENCODERS INCREMENTALES
Alimentacién 12-24VDC
Grado de proteccion IP50
CUERPO 050mm MONTAJE LATERAL | EJE @10mm
RESOLUCION | FRECUENCIA | VELOCIDAD FASES
=r (P/R) | DETRABAJO | MAxima | SAHPA 1 opiipa
ENA-60-2-T-24 60 AB
___ENA-360-2-T-24 360 300kHz 5000RPM Totem pole _“
_ NA-600-3-T-24 | 600 AB.Z
Incluye acople flexible y conector
Alimentacién SVDC
Grado de proteccion IP&S
CUERPO 968mm | EJE @15mm
RESOLUCION | FRECUENCIA VELOCIDAD FASES
L (PIR) DETRABAJO | MAXIMA | SAUPA | oiiibA
E68S15-1024-6-L-5 1024 180kHz 6500RPM Linednver |AABBZ7Z
Alimentacion 12:24VDC
Frecuencia de trabajo 180kHz
CUERPO @50mm | EJE TIPO RUEDA
REF RESOLUCION (P/R) SALIDA FASES SALIDA
ENC-1-1-T-24 Trom/pulso
ENC-1-2-T-24 Tem/pulso Totem pole AB
ENC-1-3-T-24 Tm/pulso
Alimentacién 12:24VDC
Grado de proteccion IPS0
CUERPO @80mm | EJE HUECO @30mm
RESOLUCION | FRECUENCIA VELOCIDAD FASES
BEF (P/R) | DE TRABAJO MAXIMA SALIDA | calipA
E80H30-1024-3-T-24 1024 200kHz 3600RPM (Normai) | Totem pole ABZ
Alimentacion 12-24VDC
Grado de proteccion IP50
EJE MANIVELA
RESOLUCION | FRECUENCIA VELOCIDAD FASES
o (P/R) DE TRABAJO MAXIMA SALBA SALIDA
200RPM (Normal) y
- -2-T-24 1 1 \ / T ; A
ENH-100-2-T-2 00 DkHz B00RPM (Pico) otem poie B
ENCODERS ABSOLUTOS
Alimentacién 12-24VDC
Giro En sentida hosario
Grado de proteccion P4
CUERPO 080mm | EJE
RESOLUCION | FRECUENCIA | VELOCIDAD FASES
L (P/R) | DETRABAJO | MAXIMA SALIDA SALIDA
;i g Binary code
- -2F-P- ° /107 4 . oo b,
EP5058-1024-2F-P-24 360°/1024 35kHz 300CRPM PNP OC 0,35151°(10bits)




